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1.WSTEP

1.1Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacj wymagania dotycce wykonania i
odbioru robo6t zwgzanych z opracowaniem projektu instalacji elektnych dla
adaptacji pomieszczenia w hali fito tronowej InstytHodowli i Aklimatyzacji
Raoslin Paastwowego Instytutu Badawczego w Radzikowie .

54310000-3 roboty w zakresie instalacji elektryaany

Kategorie podano przy poszczegolnych rozdziataowadzenia roboét
elektrycznych olgtych ST.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przewaygdontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkaid

1.3Zakres robot olgfych ST.

Wykonanie zasilenia modernizowanego pomieszczaraegg elektryczn
bedzie s¢ z istniegcej rozdzielnicy R NN, w ramach dotychczasowego
przydziatu mocy.

Rozbudowanie istnigge] rozdzielnicy R NN poprzez dodanie zabezpie@eni
obwodow gn 1F i @wietlenia modernizowanego pomieszczenia oraz zaaila
rozdzielnicy TF NN fitotrondw.

Wykonanie zasilenia obwodéw gn 1F csivdetlenia pomieszczenia z
rozdzielnicy R NN.

Instalacg wykona przewodami YDY o iléci zyt jak w projekcie budowlano-
wykonawczym instalacji elektrycznych

Montaz gniazd wtyczkowych podwaojnych z kotkiem ochronnird4 na
wysokaci 1,4 m od podtogi

Wykonanie instalacji gniazd wtyczkowych

Wykonanie instalacji swietlenia podstawowego



Wykonanie instalacji gniazd 3F

Wykonanie instalacji ochrony przeciwpaemiowej
Montaz oprawswietlowkowych T8 2 x36W IP 65

Wykonanie instalacji sitowej przewodamipiozytowymi YDY 5x2,5 mnf

2.0 Ogodlne wymagania dotygze robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékah wykonania oraz zgodsé
z dokumentagji poleceniem inspektora nadzoru.

3.0 Materiaty

3.1 Materiaty do wykonania robot
Materiatami do wykonania instalacji elektrycznegitania
wg zasad niniejszej specyfikacy:s

-przewody
- korytka
-aparatura rozdzielcza i zabezpiegeaj

3.2 Materiaty pomocnicze
-cement portlandzki
-zaprawa do murowania

-gips

3.3 Sktadowanie materiatow

Materiaty naley sktadowa w przystosowanych do tego celu pomieszczeniach
m in. suchych, przewietrzanych i dobrzsveetionych.

Aparatue ,osprzt instalacyjny przechowywaw opakowaniach fabrycznych.
Przewody sktadowaw pomieszczeniach suchych i chtodnych.

Wszystkie stosowane materiaty zgodnie z ustawa & Buwdowlane musgbyé
dopuszczone do obrotu i powszechnego stosowarsad stosowny

certyfikat na znak bezpiearstwa, ladz ocery zgodndci z PN lub aprobat
techniczi

4.0 Sprzt



Sprzt powinien odpowiadaogolnie przygtym wymaganiom jakei i
wytrzymaitaci.

Powinien mié ustalone parametry techniczne thyytkowany zgodnie z
wymogami producenta oraz przeznaczeniem.

5.0 Transport

Srodki i uradzenia transportowe powinny bgdpowiednio przystosowane do
transportu materiatow ,elementow , konstrukcjigdes itp. niezlednych do
wykonania danego rodzaju robét elektrycznych.

W czasie transportu nale zabezpieczyprzemieszczane przedmioty w sposob
zapobiegajcy ich uszkodzeniu.

6.0 Wykonanie robét

Wykonawca przedstawi gtdbwnemu inspektorowi bmamemu projekt
organizacji i harmonogram realizacji rob6t, uveriyliajgcy wszystkie warunki
w jakich keda wykonywane instalacje elektryczne,

6.1 Roboty przygotowawcze
Wyznaczenie tras przewodow
7.0 Kontrola jakeéci

W czasie wykonywania robét nalewykona czynngci;
-sprawdzenie wyznaczonych tras przewodow i kafizfinymi instalacjami

Po zakaczeniu robo6t naley wykona nastpujgce czynnéci:

-sprawdzenie stanu przewodow ,0spuz aparatury

-sprawdzenie ggtosci zyt i przewoddéw oraz zgodroi faz.

-sprawdzenie poprawic wykonania ochrony przed dotykiem begmalnim
-pomiary skuteczriei ochrony przeciwpotraniowej

-pomiar rezystancji uziomu i przewodu PE —pomiays¢ancii izolacji
przewodow

8.0 Obmiar robot

Obmiaru robo6t naley dokonywa w oparciu o dokumentacje projektpw
wykonary przez PracowsiProjektova MAXPOL z Radomia oraz ewentualnie



o dodatkowe ustalenia wynikte w czasie budowy igomjpkceptagjinspektora
nadzoru oraz Inwestora.

Jednostka obmiaru zgodnie z Przedmiarem i Kosztonys

9 .0 Odbiér robot

Przed dokonaniem odbioru ikmowego nalgy:

-sprawdzt zgodnd¢ robot z dokumentagj przepisami

-sprawdzt udokumentowanie jakoi robot z odpowiednimi protokotami prob
montaowych

-dokon& ogledzin nowo zabudowanej aparatury ,gdzen odbiorczych itp.
-ustalt warunki przekazania do eksploatacji i podania ¢t

-sporzdzi¢ protokot odbioru z podaniem wnioskow i ustale

11. Podstawa ptatsoi.
Platnag¢ nalery przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgakaosci wykonanych

robét na podstawie atestow, certyfikatow, aproteathnicznych producentéw i
ogledzin sprawdzajcego.
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